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Sterownik zasilany jest z transformatora sieciowego w ktéorym zastosowano bezpiecznik 1,6A-F.
Zmiana tego bezpiecznika na inna warto$¢ lub typ moze spowodowaé uszkodzenie sterownika w
przypadku wystapienia wysokiego napiecia w instalacji 230V.

Firma zastrzega sobie prawo dokonywania zmian konstrukcyjnych wynikajacych z postepu
technicznego, nie zmieniajacych funkcjonalnosci produktu, bez powiadomienia.

Dokumentacja jest wlasnoscia FPHU WISNIOWSKI. Kopiowanie, odwzorowywanie i
wykorzystywanie w czesci lub w calosci bez pisemnej zgody wlasciciela jest zabronione.




STEROWNIK BRAM ST-1D 3

PRZEZNACZENIE

Sterownik przeznaczony jest do sterowania bramami przesuwnymi. Ze wzgledu
na mozliwos¢ zapisania w pamieci 60 pilotbw oraz sterowanie przewodowe
(za pomocag przyciskow) doskonale nadaje sie do zastosowania w zamknietych
osiedlach, parkingach strzezonych, parkingach firmowych.

SPOSOB DZIALANIA STEROWNIKA

Sterownik rozpoczyna otwieranie lub zamykanie bramy po odebraniu sygnatu
z pilota lub przycisku. Pierwszy ruch po podtaczeniu bramy (niezaleznie czy jest to
otwarcie czy zamkniecie) odbywa sie z petng predkoscig. Kolejne dwa odbywajg sie
rowniez z petng predkoscig, ale w czasie ich trwania odbywa sie kalibracja -
mierzony jest czas potrzebny na zamkniecie (otwarcie) bramy. Podczas kolejnych
zamknie¢ lub otwar¢ brama rozpedza sie stopniowo i po krotkim czasie osigga
maksymalng predkos¢. Po uptywie ok. 90% czasu potrzebnego na catkowite
zamkniecie (okreslonego podczas Kkalibracji) brama zwalnia swoj bieg, az do
osiggniecia potozenia spoczynkowego.

Podfaczony do sterownika sygnalizator swietlny miga podczas ruchu bramy.
Sygnalizator wskazuje réwniez, z 4 sek. wyprzedzeniem, automatyczne zamykanie
bramy.

Ponowna kalibracja moze nastgpi¢ w przypadku duzych zmian napiecia
zasilania sieci lub recznego przesuwania bramy przy zasilonym sterowniku.



4 STEROWNIK BRAM ST-1D

ELEMENTY WCHODZACE W SKLAD

Widok ptytki nadajnika (pilota) — strona druku i elementéw
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Widok ptytki gtéwnej sterownika (od strony elementéw przewlekanych)
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Widok ptytki gtéwnej sterownika (strona elementéw SMD)
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Widok sterownika po zdjeciu przykrywki obudowy
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Widok ptytki ztacz
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SCHEMAT BLOKOWY PLYTKI GLOWNEJ STEROWNIKA
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OPIS WYPROWADZEN CENTRALI | PLYTKI ZLACZ STEROWNIKA ST-1D
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PARAMETRY EITEMENT(')W SKLADOWYCH STEROWNIKA ST-1D | OPIS
WYPROWADZEN

Ptytka gtéwna sterownika umieszczona jest w budowie o klasie hermetycznosci
IP66. Wigzka przewoddéw wyprowadzona z obudowy za posrednictwem przepustu
PG-11 o klasie hermetycznosci IP54.

Dane techniczne

centrala sterownika + ptytka ztgcz

Zakres napie¢ zasilania 24V~ 50HZz *1°%/ 459,
Min. pobdr pradu w stanie spoczynku 45mA %%/ 15,

Max. pobor pradu w stanie spoczynku 90mA *1%%/ 459,

Max pobor pradu (24V~) 4 5A

Zakres temperatur pracy -40°C = +85°C

Zasilanie sterownika zabezpieczone bezpiecznikiem 6,3A F (szybki)

pilot zmiennokodowy

Czestotliwos¢ pracy 433,92Mhz +75kHz (przy temp. otoczenia 25°C)
Napiecie zasilania +12V

Pobor pradu 3+-5mA

Bateria A23

Sposéb modulacii FSK (kluczowana fala no$na)

Nadajnik wykonany na bazie uktadu HCS200
Opis Kodu Generowanego Przez Uktad HCS200 (kodera zmiennego kodu).

e Kazda transmisja jest wyjatkowa (nie powtarzalna)
e Programowalny kod zabezpieczajacy odczyt uktadu
e Kod wysytany przez koder ma diugosc¢ 56 bitéw

¢ 32 bity ulegajg zmianie

e 24 bitowy numer seryjny

Szczegoétowe informacje na temat kodera zmiennokodowego HCS200 firmy
Microchip mozna znalez¢ w kartach katalogowych.
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Podstawowe parametry odbiornika RR10 firmy TELECONTROLLA stosowanego
do komunikacji pilot->sterownik (odbierania kodu wysytanego z pilota)

Czestotliwos¢ pracy (strojenia) 433,92Mhz

Szeroko$¢ pasma 3dB (typ.) +/- 1,5Mhz
Max. czuto$é -100dBm
Pobér pradu (max.) 1,5mA

Opis i parametry wyjs¢ / wejs¢ sterownika

1,2  zasilanie napieciem znamionowym 24V~ 50Hz "%/ 5,
3,4  zarbwka o mocy max. 25W
5,6 silnik pradu statego o napieciu znamionowym 24V i prgdzie znamionowym nie

wiekszym niz 4,5A
7-14  wejscia sterujgce NC/NO, parametry +100V /—=40V — maksymalne niepowtarzalne
napiecie jakie moze wystapi¢ na wejsciach bez ich uszkodzenia
przycisk sterowania furtkg — aktywna masa
przycisk sterowania bramg — aktywna masa
wejscia kontaktronu otwarcia — aktywna masa
wejscia kontaktronu zamkniecia — aktywna masa
wejscia bariery — aktywny brak masy
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FUNKCJE UZYTKOWE

Zatrzymanie ruchu bramy przy naruszeniu strefy pracy bramy (bariera)
Uchylanie bramy (furtka)

Automatyczne zamykanie bramy po otwarciu (opcja)

Spowolniony start i zatrzymanie bramy

Sterowanie za pomocg pilotéw zmiennokodowych (max 60) lub przyciskami
sterujgcymi typu dzwonkowego umieszczonymi np. na wartowni

Mozliwos¢ selektywnego wpisywania i kasowania pilotéw z pamieci
Wyswietlacz numeryczny wskazujacy:

- stan pracy bramy: zamykanie, otwieranie bramy, ruch szybki, wolny,
zatrzymanie w trakcie otwarcia lub zamkniecia wraz ze wskazaniem
przyczyny zatrzymania

- operacje wykonywane podczas programowania

Licznik cykli pracy bramy

Zapamietywanie stanu po zaniku zasilania dzieki nieulotnej pamieci
EEPROM

Zabezpieczenie funkcji programowania przez 4 cyfrowy kod instalatora
Sterownik posiada dwa rodzaje zabezpieczenia przed przecigzeniem —
dynamiczne i statyczne
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OBSLUGA

Do obstugi bramy mozna wykorzystywac:
- sterowanie zdalne — dwukanatowe piloty radiowe lub
- sterowanie przewodowe — za pomocg przyciskow dzwonkowych

Otwieranie i zamykanie bramy

PRZYCISK 1

PRZYCISK 2

IASMOINSIM

Otwarcie bramy odbywa sie po wcisnieciu przycisku nr 1 pilota lub wcisnieciu
na 0,5 sek. przycisku sterujgcego - dzwonkowego podtaczonego do stykoéw nr 9, 8
(rys.1)

Aby zamkng¢ brame nalezy wcisngé dowolny przycisk pilota lub dowolny

przycisk sterujgcy — dzwonkowy podtgczony do stykow nr 9, 8 lub 7, 8 (rys.1) na 0,5
sek.

UWAGA: brama moze zamykac sie takze automatycznie po zadanym przez
instalatora czasie.

Funkcja furtki (uchylenie bramy)

Aby funkcja furtki dziatata, nalezy aktywowac odpowiednig funkcje (patrz =
Ustawienia funkcji sterownika= Furtka (uchylanie bramy)), a ponadto sterownik musi
by¢ skalibrowany.

Uchylenie bramy odbywa sie po wcisnieciu przycisku nr 2 pilota lub wcisnieciu
przycisku sterujgcego - dzwonkowego podtgczonego do stykow nr 7, 8 (rys.1)

Aby zamkng¢ brame, nalezy wcisng¢ dowolny przycisk pilota lub dowolny
przycisk sterujagcy - dzwonkowy podtgczony do stykéw nr 7, 8 lub 9, 8 (rys.1)
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Fabrycznie funkcja furtki nie jest aktywna.

Automatyczne zamykanie bramy

Sterownik posiada opcje automatycznego zamykania bramy po otwarciu.
Aby korzysta¢ z tej funkcji nalezy jg uaktywni¢ (patrz = Ustawienia funkcji
sterownika= Automatyczne zamykanie bramy). Brama bedzie sie zamykaé po
zadanym czasie z zakresu od 6 sek. do 10 min. lub po 6 sek. po przejsciu przez
brame (naruszeniu bariery).

Automatyczne zamykanie bramy mozna wstrzymac poprzez zatrzymanie bramy
pilotem lub przyciskiem sterujacym. Aby kontynuowac¢ zamykanie nalezy trzykrotnie
nacisng¢ przycisk pilota lub przycisk sterujacy (pierwsze nacisniecie przycisku
spowoduje otwieranie bramy, drugie — jej zatrzymanie, a trzecie — zamkniecie).

Wstrzymanie automatycznego zamykania bramy nastgpi rowniez jesli brama
zostanie zatrzymana mechanicznie podczas zamykania. W tej sytuacji, brama
otworzy sie i powtdrnie sprébuje sie zamkng¢. Jesli druga proba sie nie powiedzie
brama pozostanie w pozycji w ktérej sie zatrzymata. Aby zamkngé brame nalezy
nacisng¢ przycisk pilota lub przycisk sterujgcy. Po przycisnieciu przycisku
i zamknieciu sie bramy, automatyczne zamykanie bramy bedzie ponownie aktywne.

Fabrycznie funkcja automatycznego zamykania bramy nie jest aktywna.

Bariera

Bariera zabezpiecza przed uderzeniem bramg osoby lub pojazdu znajdujgcego
sie w zasiegu jej pracy. Naruszenie bariery powoduje reakcje sterownika zalezng od
ustawien dokonanych przez instalatora:

- bariera moze podczas zamykania zatrzymywac lub otwiera¢ brame,
- moze dziata¢ rowniez podczas otwierania bramy (zatrzymywac ja).

Jesli w barierze znajduje sie przeszkoda, to uniemozliwia ona otwarcie bramy
w opcjach 1 i 2 (patrz = Ustawienia funkcji sterownika= Bariera) oraz zamkniecie
bramy we wszystkich opcjach (préba uruchomienia bramy powoduje jedynie
zaswiecenie sie lampki sygnalizacyjnej na 2 sek.)

Przy aktywnej funkcji automatycznego zamykania, bariera sprawdza przed
zamknieciem strefe pracy bramy. Jesli podczas odliczania czasu pozostatego do
automatycznego zamkniecia bramy kto$ lub cos naruszy strefe pracy bramy, czas
ten zostanie skorygowany tak, ze zamkniecie bramy nastgpi 6 sek. po opuszczeniu
strefy.

Fabrycznie opcja bariery jest ustawiona tak, ze podczas otwarcia bariera nie
dziata, podczas zamykania naruszenie bariery powoduje zatrzymanie i otwarcie
bramy.
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Sygnalizacja swietlna

Funkcje sygnalizatora zewnetrznego stanowi lampa umieszczona w poblizu
bramy.

- Miganie lampy ostrzega o tym, ze brama jest w trakcie ruchu. Po zamknieciu
bramy lampa moze jeszcze swieci¢ przez czas ustawiony podczas instalacji
sterownika (patrz = Ustawienie czasu $wiecenia lampy sygnalizacyjnej po
zamknieciu/otwarciu bramy).

- Miganie lampy przez 4 sek. przy otwartej bramie ostrzega o tym, Zze za chwile
rozpocznie sie automatyczne zamykanie bramy po otwarciu.

- Zaswiecanie sie lampy na 2 sek. sygnalizuje przeszkode znajdujgcg sie
w strefie bariery.

- Zaswiecanie sie lampy na 1 sek. co 2 sek. oznacza, ze podczas ruchu bramy
lub jesli brama byta otwarta i aktywne byto automatyczne zamykanie bramy
wystgpit zanik zasilania. W tej sytuacji praca bramy zostaje wstrzymana
i zostanie ponowiona po wcisnieciu przycisku pilota lub przycisku sterujacego.

Sterowanie 2 bramami za pomoca tych samych pilotow

Istnieje mozliwos¢ niezaleznego i bezkonfliktowego sterowania pracg dwoch
bram znajdujacych sie w niewielkiej odlegtosci za pomocg tych samych pilotow

Po dokonaniu odpowiednich ustawien (patrz = Ustawienia funkcji sterownika=
Sterowanie 2 bramami) gérny przycisk pilota bedzie sterowat jedng z bram,
a przycisk dolny bramg druga. Sterowniki nie bedg posiadaty mozliwosci uchylania
bramy (tzw. funkcji furtki).

Zabezpieczenie przed przecigzeniem

Brama przesuwa sie z pewnym oporem zaleznym od jej ciezaru i oporéw
stwarzanych przez przektadnie napedu bramy. Mechaniczne zatrzymanie bramy
podczas ruchu powoduje przecigzenie silnika napedzajgcego, mogace doprowadzié
do jego uszkodzenia.

Sterownik posiada dwa rodzaje zabezpieczenia przed przecigzeniem:
— dynamiczne,
— statyczne.

Zabezpieczenie dynamiczne wyznacza wartoS¢ o jakg moze skokowo
wzrosng¢ opoér ruchu bramy. Warto$¢ ta ustawiana jest przy montazu.

Podczas pracy bramy opory ruchu sg analizowane, a warto$¢, po osiggnieciu
ktorej nastgpi przecigzenie jest automatycznie korygowana. Przekroczenie tej
wartosci podczas ruchu bramy spowoduje jej zatrzymanie zgodne z —=Procedurg
zatrzymania po przecigzeniu opisang dalej.

Jesli wystgpi zatrzymanie bramy przez zabezpieczenie dynamiczne, uzytkownik
przed uptywem 20 sek. moze wznowiC ruch bramy z wytgczeniem zabezpieczenia
dynamicznego. Dokonuje sie tego przez wcisniecie i trzymanie przycisku pilota na
czas ruchu bramy.
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Zabezpieczenie statyczne ma okreslong podczas montazu — statg warto$¢
niezalezng od oporéw bramy. Osiggniecie tej wartosci powoduje zatrzymanie bramy.
Przecigzenie to stanowi dodatkowe zabezpieczenie (np. po wylaczeniu
zabezpieczenia dynamicznego).

UWAGA. Zabezpieczenia statycznego nie mozna wytaczyc.

Procedura zatrzymania po przeciazeniu

Po mechanicznym zatrzymaniu podczas zamykania/otwierania za pomocag
pilota lub przycisku sterownik zatrzyma brame i lekko jg wycofa w celu uwolnienia
elementu, ktéry spowodowat zatrzymanie. Ponadto na wyswietlaczu sterownika
pojawi sie informacja okreslajaca przyczyne zatrzymania bramy (przecigzenie
dynamiczne lub statyczne; patrz= KOMUNIKATY WYSWIETLANE PODCZAS
PRACY STEROWNIKA)

Jesli aktywna jest funkcja automatycznego zamykania bramy woéwczas:

- podczas zamykania brama po mechanicznym zatrzymaniu i uwolnieniu
elementu blokujgcego otworzy sie i ponowi probe zamkniecia (patrz =
Automatyczne zamykanie bramy).

- podczas otwierania brama po mechanicznym zatrzymaniu i uwolnieniu
elementu blokujgcego zamknie sie.

Licznik cykli pracy bramy

Sterownik posiada licznik obrazujacy ilos¢ cykli pracy bramy. Za jego pomocg
mozna sprawdzi¢ ile razy brama zostata zamknieta, otwarta, ile wystgpito zatrzyman
w wyniku przecigzen podczas zamykania i otwierania bramy. Maksymalne wskazanie
licznika to 999999 cykli.

Aby sprawdzic stan licznika nalezy:
& przy uzyciu kodu wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb
programowania)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie:
- ,,CC” (licznik zamkniec)
,CO” (licznik otwarc)
»PC” (licznik przecigzen podczas zamykania)
- ,,PO” (licznik przecigzen podczas otwierania)
Po ustawieniu odpowiedniego wskazania na wyswietlaczu pojawi sie (po wybraniu
»CC”):

I 0\
i, L

Nastepnie rozpocznie sie wyswietlanie stanu licznika. Jest on wyswietlany po 2 cyfry
poczynajac od lewej strony.
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1. dla licznika otwar¢ bramy i ilosci 123456 cykli, stan licznika bedzie wyswietlany

Przyktad:

nastepujgco:

A N
TN A Nl

=L
ilinkl= ] e

Ll

il

L/

I!O

2. dla licznika przecigzen podczas zamykania i ilosci 123 przecigzen, stan licznika
bedzie wyswietlany nastepujgco:

I
L, D,

=

=

UWAGA. Pamiec¢ licznikéw nie jest kasowalna.

Pamie¢ stanu sterownika

Sterownik jest wyposazony w nieulotng pamieé, dzieki ktorej zaniki zasilania nie
powodujg utraty ustawieh sterownika oraz pamietany jest stan w jakim sterownik

znajdowat sie przed utratg zasilania.
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KOMUNIKATY WYSWIETLANE PODCZAS PRACY STEROWNIKA

Podczas zamykania lub otwierania bramy na wyswietlaczu:
- migajq dwie litery, gdy brama przesuwa sie z maksymalng predkoscig
- miga tylko ostatnia litera, gdy brama przesuwa sie powoli.

sterownik skalibrowany

sterownik nieskalibrowany

Brama zamknieta lub trwa zamykanie bramy

»CL”
)
AN A

s!CL”

0 )
0l

(_____J2NQ) 4 O

Brama zatrzymana podczas zamkniecia za posrednictwem pilota, przycisku,

bariery lub po zaniku zasilania

,CH”
I~

s!CH”

Brama zatrzymana mechanicznie podczas zamkniecia - przecigzenie prgdowe

statyczne
,»CH.”
[ |

T > || Y|

o,

,CH.”
=

i

Brama zatrzymana mechanicznie podczas zamkniecia - przecigzenie pradowe

dynamiczne
,»C.H”

amy @@ >

I |

T >0 || YO

Ly

»C.H”
0
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Brama otwarta lub trwa otwieranie bramy

»OP” »OP”
=1 D) =
I 1 LR

Brama zatrzymana podczas otwarcia za posrednictwem pilota, przycisku,
bariery lub po zaniku zasilania

OH” oH
=1 0|
Il Il

Brama zatrzymana mechanicznie podczas otwarcia przecigzenie pradowe
statyczne

»OH.” »OH.”

I (L0

=1 0
L1, 1,

Brama zatrzymana mechanicznie podczas otwarcia przecigzenie prgdowe
dynamiczne

(G

»0O.H” »0.H”

a4 0o > (DS I X G}

11 L0

> || O LU

Lt o, 0

Wyswietlacz wygaszony — kropki na wyswietlaczu migajg naprzemiennie.
Wygaszenie nastepuje 30 sek. po zakonczeniu ruchu bramy lub 10 min. po ostatnim
nacisnieciu przycisku na obudowie sterownika.

>

/I

(G

7
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INSTALACJA | URUCHOMIENIE STEROWNIKA

- Odiaczyc zasilanie

- Zamocowac sterownik w przeznaczonym do tego celu miejscu w stupku
bramy

- Przykreci¢ ptytke ztacz (rys.1) do silnika tak, aby ztgcze srubowe znalazto sie
na dole

ZASILANIE 1 ~24V BEZPIECZNIK 6,3A F(szybki)

ZASILANIE 2 ~24V

ZAROWKA 1 ~24V

ZAROWKA 2 ~24V
SILNIK 1

SILNIK 2

PRZYCISK STEROWANIA FURTKA
(ODPOWIADA 2-MU PRZYCISKOWI PILOTA)

MASA

PRZYCISK STEROWANIA CALA BRAMA
(ODPOWIADA 1-MU PRZYCISKOWI PILOTA) -

WEJSCIE KONTAKTRONU OTWARCIA

7
Y%,

[/ [/

i

Looaonnnnngd

MASA

WEJSCIE KONTAKTRONU ZAMKNIECIA _—

WEJSCIE BARIERY
(REAKCJA NA ZANIK MASY)/

MASA_~

0000000200000 7)

1413121118 9 B 7 6 5 4 3 2

KOSTKA
MOCOWANIA
ANTENY

99

Rys.1 — ptytka ztacz

- Podiaczy¢ do ztgcza srubowego przewody:
e Zasilania
e Zaréwki (max 25W)
e Kontaktronow
e Bariery (opcja)
e Ewentualnie sterowania recznego
- Podiaczy¢ ztagcze sterownika do gniazda w ptytce ztgcz
- Wstawi¢ bezpiecznik 6,3A F do gniazda bezpiecznikowego na ptytce ztacz
- Zataczyc zasilanie
- Ustawi¢ czas korekcyjny odpowiednio do dtugosci bramy =patrz Ustawienia
funkcji sterownika = czas korekcyjny
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Przy uzyciu zatgczonych pilotow sprawdzi¢ dziatanie bramy zatrzymujac jg
pilotem przed catkowitym zamknieciem Iub otwarciem (zapobiega
automatycznej kalibracji).

Dokona¢ regulacji przecigzenia. Nalezy jg wykonywa¢ podczas szybkiego
ruchu bramy. Przy pomocy potencjometrow na ptycie sterownika (rys.2)
wyregulowac wytgczniki przecigzeniowe w nastepujacy sposob:

- Skreci¢ obydwa potencjometry (P1 i P2) maksymalnie w prawo - do
pozycji (+).

- Uruchomi¢ brame i sprawdziC site potrzebng do jej zatrzymania.
Wartos¢ zabezpieczenia dynamicznego nalezy ustawi¢ tak aby
zatrzymanie bramy nastepowato po przytozeniu niewielkiej sity,
a jednoczesnie aby zatrzymanie nie nastepowato samoczynnie na
skutek oporéw przesuwania bramy podczas jej normalnej pracy.
Regulujac potencjometrem P1 ustawi¢ wymagang wartosc.
Przekrecanie potencjometru w pozycje (-) — w lewo powoduje
zmniejszenie sity potrzebnej do zadziatania przecigzenia,
a przekrecanie w prawo - zwiekszenie.

- Uruchomi¢ brame przy uzyciu pilota. Podczas ruchu zatrzymac jg
mechanicznie, a nastepnie ponownie uruchomi¢ przytrzymujac
wcisniety przycisk pilota (aby zablokowaé zabezpieczenie
dynamiczne). Sprawdzi¢ site potrzebng do zatrzymania bramy,
a nastepnie potencjometrem P2 odpowiednio jg skorygowac.

Ustawi¢ kontaktrony w taki sposéb, aby przy szybkim ruchu brama nie
uderzata w stupki krancowe.

Dwukrotnie zamkna¢ i otworzy¢ brame (nie zatrzymujac jej w trakcie ruchu),
aby mogta nastgpi¢ samoczynna kalibracja. Jezeli kalibracja dokonataby sie
przypadkowo wczesniej, nalezy jg wykasowac, tak aby ostateczna kalibracja
dokonata sie po regulacji wolnej predkosci i wytgcznikdw przecigzeniowych.
Przy kolejnych zamknieciach i otwarciach nalezy zaobserwowac, czy brama
pod koniec ruchu zwalnia. JeSli tak, oznacza to, ze kalibracja zostata
wykonana.

Po dokonaniu powyzszych czynnosci nalezy przej$¢ do ustawiania funkcji
sterownika.
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USTAWIENIA FUNKCJI STEROWNIKA

ANULUJ = + ZATWIERDZ
P1o(@)t S
= =+
P2 @l {57 O 1 Gt S5 O [ G 5 Y ) ) S 2 O O B 7

-~ Eld -

Ol O] [O] |©

Rys.2

Sterownik posiada 4 przyciski i 2-segmentowy wyswietlacz pozwalajgce na
zmiany ustawien sterownika i kontrole wykonywanych dziatan.

NAZWA PRZYCISKU REALIZOWANA FUNKCJA
ZATWIERDZ Zatwierdzenie wprowadzonej informaciji.
ANULUJ Anulowanie wprowadzonej informaciji.
(+) PLUS Przesuwanie sie ,do przodu” w pamieci sterownika.
(-) MINUS Przesuwanie sie ,do tytu” w pamieci sterownika.

Tryb programowania

Wejscie w tryb programowania mozliwe jest po wprowadzeniu kodu instalatora.
Nalezy jednak pamieta¢, ze brama musi znajdowac sie woéwczas w stanie spoczynku

(otwarta lub zamknieta).

UWAGA! W trybie programowania piloty i przyciski dzwonkowe nie

powoduja ruchu bramy.
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Wprowadzenie kodu instalatora

UWAGA: fabrycznie ustawiony kod to: 1234, a ponizszy przyktad dotyczy
wprowadzenia tego kodu.

%~ nacisng¢ dowolny przycisk na pulpicie modutu programujgcego.

111

o |

A

- O - g

Na wyswietlaczu pojawi sie "00.”:

¥~ wprowadzi¢ pierwszg cyfre kodu instalatora (1) za pomocg przyciskow (+),

)

amy B« >

Il 01

o |

A |

| ) (GRS )

Na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza cyfra "01.”:
UWAGA: Swiecaca na wyswietlaczu kropka wskazuje zmieniang aktualnie cyfre
&~ Zatwierdzi¢ pierwsza cyfre kodu wciskajac ,ZATWIERDZ”

&~ Wprowadzi¢ drugg cyfre kodu instalatora (2) za pomocg przyciskéw (+), (-)
Na wyswietlaczu pojawi sie druga cyfra "2.1”:

amy W< >

80

amy @02

00

(2 ) > 0O

& Zatwierdzié¢ druga cyfre kodu wciskajac ,ZATWIERDZ”

Po wcisnieciu klawisza ,ZATWIERDZ” wys$wietlacz wyzeruje sie i bedzie
oczekiwat na wprowadzenie kolejnych cyfr.

¥~ Wprowadzi¢ trzecig cyfre kodu instalatora (3) za pomoca przyciskéw (+), (-)

I |

> || D

!

O 4 @

Na wyswietlaczu pojawi sie trzecia cyfra "03.”:
& Zatwierdzi¢ trzecig cyfre kodu wciskajac ,ZATWIERDZ”

¥~ Wprowadzi¢ czwartg cyfre kodu instalatora (4) za pomocg przyciskéw (+), (-)
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Na wyswietlaczu pojawi sie druga cyfra "4.3”:

(G

|
i A

- O

& Zatwierdzi¢ czwartg cyfre kodu wciskajac ,ZATWIERDZ”
Sterownik przechodzi do trybu programowania.

W trybie programowania mozemy zmieni¢ dowolny parametr funkcji uzytkowych
bramy.

Po zmianie wybranego parametru nalezy:

&~ Wecisnaé przycisk ,ZATWIERDZ”,

Aby wyjs¢ z trybu programowania nalezy:

&~ Wciska¢ przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden
z komunikatéw wskazanych na stronie 10.

Zmiana kodu instalatora

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo az na wyswietlaczu pojawi sie ,,Pn”:

1)
I~ 1

> 0O

& \Wcisnaé przycisk ,ZATWIERDZ”
= Wprowadzi¢ nowy kod zgodnie z procedurg = Wprowadzenie kodu instalatora
& Wocisna¢ 6 razy przycisk ,ZATWIERDZ”

Aby wyjs¢ z trybu programowania nalezy:
& Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych na stronie 10.
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Furtka (uchylanie bramy)

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,Fr”

amy @

L0

P00

" 0O >0

&

& Potwierdzié wybor funkgji przyciskiem ,ZATWIERDZ”

o | o

L0

O | o

00

" 0O > 0O

Na wyswietlaczu pojawig sie znak ,,0”, liczba z zakresu 1-15 lub ,,- -”:

/Y =0

Wyswietlenie jednego z powyzszych znakéw oznacza:

,0”7 - funkcja furtki jest wylaczona. W tej sytuacji przycisk nr 2 pilota nie
dziata. Przycisk nr 1 podobnie jak oba przyciski dzwonkowe powoduje petne otwarcie
lub zamkniecie bramy.

»= = = funkcja furtki jest wylaczona. Funkcje przyciskéw nr 1 i nr 2
zamienione miejscami - przycisk nr 1 nie dziata. Przycisk nr 2 podobnie jak oba
przyciski dzwonkowe powoduje petne otwarcie lub zamkniecie bramy. Ustawienie
takie jest pomocne przy korzystaniu z tego samego pilota do obstugi dwoch
sterownikow.

Liczba z zakresu 1-15 - funkcja furtki jest aktywna, a jej warto$¢ mowi
0 szerokos$ci uchylenia bramy wyrazonej w szesnastych czesciach petnego cyklu
otwarcia bramy (np. 4 oznacza 4/16 czasu potrzebnego do petnego otwarcia bramy
czyli otwarcie ok. 25% bramy).

Aby dokonac¢ zmiany ustawien tej funkcji nalezy:
# Naciskac przycisk (+) lub (-) do momentu pojawienia si¢ wymaganego ustawienia
& Zatwierdzi¢ ustawienia wciskajagc ,ZATWIERDZ”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:

& Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych na stronie 10.
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Sterowanie 2 bramami

Istnieje mozliwos¢ niezaleznego i bezkonfliktowego sterowania pracg dwoch

bram znajdujacych sie w niewielkiej odlegtosci za pomoca tych samych pilotow.

Aby byto to mozliwe nalezy:

- Wpisa¢ do pamieci obydwu sterownikow piloty majace sterowaé obiema
bramami (patrz = Ustawienia funkcji sterownika= Piloty=— Wpisywanie
pilotow do pamieci)

- Ustawi¢ odpowiednig funkcje w obu sterownikach (patrz = Ustawienia
funkcji sterownika= Furtka (uchylanie bramy):

Sterownik bramy nr 1 Sterownik bramy nr 2
wytaczy¢ funkcje furtki wytaczy¢ funkcje furtki i zamieni¢ funkcje
(na wyswietlaczu znak ,,0”) przyciskow pilota
(na wyswietlaczu znak ,,- -”)
/I (0D
0| L, o, LY,

Po dokonaniu wymienionych ustawien sterowniki nie bedg posiadaty mozliwosci
uchylania bramy (tzw. funkgcji furtki). Przycisk nr 1 bedzie sterowat bramg nr 1,
a przycisk nr 2 bramg nr 2.

Automatyczne zamykanie bramy

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,Au”

.
11

@ Potwierdzié wybor funkcji przyciskiem ,ZATWIERDZ”

(i 1
E 0|2, i,

Na wyswietlaczu pojawig sie znak ,,- -” lub liczba z zakresu 0,1-9,9:
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znak ,— =" oznacza, ze funkcja automatycznego zamykania bramy jest
wytgczona. W tej sytuacji kazdorazowo po otwarciu bramy nalezy zamknac¢ jq przy
uzyciu pilota lub przycisku.

Liczba z zakresu 0,1-9,9 oznacza, ze funkcja automatycznego zamykania
bramy jest aktywna, a jej wartoS¢ moéwi o czasie jaki uptynie od momentu
zatrzymania do rozpoczecia automatycznego zamykania. Czas jest podany
w minutach i ich dziesigtych czesciach.

Aby dokonac zmiany ustawien tej funkcji nalezy:
® Naciskac przycisk (+) lub (-)Jdo momentu pojawienia si¢ wymaganego ustawienia
& Zatwierdzi¢ ustawienia wciskajac ,ZATWIERDZ”

Aby powrdcic¢ do trybu normalnej pracy nalezy:

& Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych na stronie 6.

Piloty

Do pamieci sterownika mozna wpisa¢ maksymalnie 60 pilotow. Kazdy z nich
zostaje zapisany w posiadajgcej swoOj numer komorce pamieci, dzieki czemu
zagubione lub skradzione piloty bardzo tatwo mozna usung¢ z pamieci.

Wpisywanie pilotéw do pamieci

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,Pr”

a4«

L1

RN

> 0O > 0O

@ Potwierdzié wybor funkcji przyciskiem ,ZATWIERDZ”
& Przyciskami (+) (-) wybra¢ numer komorki, pod ktérym ma by¢ zapisany pilot

UWAGA: Jesli numer wybranej komérki miga — oznacza to, ze jest ona wolna
i mozna w niej zapisaC nowego pilota, natomiast numery komérek zajetych swieca
Swiattem ciggtym.
< Podac kod pilota wciskajgc dowolny przycisk pilota

- Przyjecie pilota sygnalizowane jest zaprzestaniem migania numeru komaérki.

Jesli pilot znajduje sie juz w pamieci sterownika, zapis nie zostanie dokonany.

- Po odczytaniu kodu pilota sterownik sprawdza, czy pilot wystepuje juz w
pamieci. Jezeli tak jest, to nie zostanie wpisany do niej powtdrnie, a na 2 sek.
na wyswietlaczu pojawi sie numer, pod ktérym pilot ten jest zaprogramowany
w sterowniku.

- Jezeli do zajetej komérki chcemy zaprogramowaC nowego pilota nalezy
usungc¢ z niej dotychczasowy zapis (patrz = Usuwanie pilotéw z pamieci).

- Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:

- Wociska¢ przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden
z komunikatéw wskazanych na stronie 6.
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Usuwanie pilotow z pamieci

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,Pr”

-1 0

RN

——> O > O

& Potwierdzié wybor funkcji przyciskiem ,ZATWIERDZ”
# Przyciskami (+) (-) wybra¢ numer komarki, z ktérej ma by¢ usunigty pilot
& Wcisng¢ 6 razy ,ZATWIERDZ”

Po pierwszym wciénieciu klawisza ,ZATWIERDZ” zaswieci sie kropka za
numerem komorki, z ktorej kasowany jest pilot.

Po usunieciu pilota z pamieci numer wolnej juz komoérki zaczyna migac

Aby usungc¢ kolejnego pilota nalezy wybraé¢ przyciskami (+), (-) komorke,
w ktdrej jest zapisany i powtérzy¢ procedure.

Aby powrdcic¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
& Wociska¢ przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden
z komunikatéw wskazanych na stronie 6.

Bariera

Bariera moze pracowac w jednym z 4 trybow:

1. Bariera dziala przy otwieraniu bramy (zatrzymuje brame), przy zamykaniu
brama zatrzymuje sie

2. Bariera dziala przy otwieraniu bramy (zatrzymuje brame), przy zamykaniu
brama zatrzymuje sie i po chwili otwiera

3. Bariera nie dziata przy otwieraniu bramy, przy zamykaniu brama zatrzymuje
sie

4. Bariera nie dziata przy otwieraniu bramy, przy zamykaniu brama zatrzymuje
sie i po chwili otwiera

UWAGA!
Fabrycznie bariera ustawiona jest na tryb pracy nr 4.

Bez wzgledu na wczesniejsze ustawienie trybu pracy bariery, aktywacja funkcji
automatycznego zamykania bramy spowoduje ustawienie bariery w 4 tryb pracy

Ustawienie trybu pracy bariery

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,bA”

(G

-

N

| ) " 0O
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& Potwierdzié wybor funkgji przyciskiem ,ZATWIERDZ”
= Przyciskami (+) (-) wybra¢ numer jednej z opcji opisanych powyzej (1-4)
& Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskiem ,ZATWIERDZ”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
& Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych na stronie 6.

Kasowanie kalibracji sterownika

Funkcja kasowania kalibracji wymazuje z pamieci sterownika dane o momencie
wigczenia spowolnionego ruchu.
& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Wprowadzenie kodu
instalatora)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo, az na wyswietlaczu pojawi sie:

,»Cr’- Jesli ustawienia czaséw zamkniecia i otwarcia bramy sg zapisane
w pamieci sterownika
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@ skasowanie kalibracji nastapi po 6 krotnym wcisnieciu przycisku ,ZATWIERDZ”

»Cr’- Jesli sterownik nie jest skalibrowany - nie ma koniecznosci kasowania
kalibracji
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Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
& Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych na stronie 6.

Czas korekcyjny

& Wprowadzic¢ sterownik w tryb programowania
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dtugo, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,to”
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& Potwierdzié wybor funkcji przyciskiem ,ZATWIERDZ”
& Przyciskami (+) (-) ustawiC czas z zakresu 1-12 sek.



STEROWNIK BRAM ST-1D 31

UWAGA! Ustawiony czas powinien odpowiada¢ dtugosci bramy w metrach —
niepetne metry zaokraglamy w gére (np. dtugo$¢ bramy - 3m = ustawiony czas - 3s.;
dtugos¢ bramy — 5,5m = ustawiony czas - 6 s.) ]

& Zatwierdzi¢ ustawienie przyciskiem ,ZATWIERDZ”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
& Wociskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych na stronie 6.

Ustawienie czasu swiecenia lampy sygnalizacyjnej po zamknieciu/otwarciu
bramy

& Wprowadzi¢ sterownik w tryb programowania (patrz = Tryb programowania)
& Wociskac przycisk (+) lub (-) tak dlugo az na wyswietlaczu pojawi sie ,,tL”
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& Potwierdzié wybor funkcji przyciskiem ,ZATWIERDZ”
Na wyswietlaczu pojawia sie liczba z zakresu 00-20:

1
Y

- O - O

Liczba ,,00” oznacza, ze lampa bezposrednio po zamknieciu lub otwarciu bramy
zgasnie.

Liczba z zakresu 01-20 oznacza, ze funkcja jest aktywna, a jej wartos¢ mowi
o czasie (w minutach) swiecenia lampy po zamknieciu lub otwarciu bramy.

Aby dokonac¢ zmiany ustawien tej funkcji nalezy:
# Naciskac przycisk (+) lub (-) do momentu pojawienia si¢ wymaganej wartosci
& Zatwierdzi¢ ustawienia wciskajagc ,ZATWIERDZ”

Aby powrdci¢ do trybu normalnej pracy nalezy:
& Wciskac przycisk ,ANULUJ” tyle razy, az na wyswietlaczu pojawi sie jeden z
komunikatéw wskazanych na stronie 6.
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